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Editor de nuvem do Arduino

Experimente o Arduino IDE online. Esteja

vocé em casa ou em transito, codifique, £ 2
carregue e acesse seus projetos a qualquer

momento a partir do seu navegador

gratuitamente.

ACESSE O SAIBA
CLOUD EDITOR MAIS

Downloads

ool Arduino IDE 2.3.2

A nova versao principal do Arduino IDE é mais rapida e
ainda mais poderosa! Além de um editor mais moderno
e uma interface mais responsiva, ele possui
preenchimento automatico, navegacao de codigo e até
mesmo um depurador ao Vvivo.

Para obter mais detalhes, consulte a documentacédo do
Arduino IDE 2.0.

As compila¢des noturnas com as correcdes de bugs mais
recentes estdo disponiveis na secao abaixo.

CODIGO-FONTE

O Arduino IDE 2.0 é de codigo aberto e seu codigo-fonte
esta hospedado no GitHub.

zeal-time alerts af
notifications fo

Q Real-time alertss
notifications far &

Buy noal Buy _noat

OPCOES DE DOWNLOAD

Windows Win 10 e mais recente, 64 bits
Windows Instalador MSI
Windows Arquivo ZIP

Linux Appimage 64 bits (X86-64)
Linux Arquivo ZIP de 64 bits (X86-64)

macOS Intel, 10.15: "Catalina” ou mais recente, 64 bits
macOS Apple Silicon, 11: "Big Sur" ou mais recente, 64 bits

Notas de versao




&) radar | Arduino IDE 2.3.2

Arquivo Editar Rascunho Ferramentas Ajuda
Arduino Uno

radar.ino

Preferéncias

Configuracbes Rede
Localizacao do Cademo de Esbocos:

c:\Users\Prof Rafael Oliveira\Documents\Arduino
M Mostrar arquivos dentro dos Esbocos
Tamanho da fonte do editor: 16

Dimensoes da interface: « Automatico 100 %

Tema de Cores: = v|

Linguagem do Editor: l portugués (Brasil) v \ (Reload required)

Mostrar a saida detalhada durante |l compilar [l enviar

Avisos do compilador | Nenhum v |

« Verificar o codigo apés enviar
¥ Salvamento Automatico
¥ Dicas do editor

URLs do Gerenciador de Placas Adicionais: hitps://dl.espressif.com/dl/package_esp32_index json

CANCELAR

Instalando o ESP32

https://raw.githubusercontent.com/espressif/arduino-esp32/gh-pages/package_esp32_index.json




& radar | Arduino IDE 2.3.2

Arquivo Editar Rascunho Ferramentas

Ajuda

¢ Arduino Uno

GERENCIADOR DE PLACAS

|ESP32

| Todos v |

Tipo:

Arduino ESP32 Boards

DOr £

Boards included in this package:

Arduino Nano ESP32

2047 v|

esp32 por Espressif

Boards included in this package:

SparkFun LoRa Gateway 1-
Channel, ESPea32, OROCA...

1304 v|
( ATuALIZAR )

radar.ino

1

ine trigPin 6

Fine echoPin 5
setup() {
Serial.begin(9600);

pinMode(trigPin, OUTPUT);
pinMode(echoPin, INPUT);

loop() {

duration;

distance;

digitalWrite(trigPin, LOW);
delayMicroseconds(2);
digitalWrite(trigPin, HIGH);
delayMicroseconds(10);
digitalWrite(trigPin, LOW);




= 3LedsPy | Arduino IDE 2.3.2 Exemplos Integrados

Arquivo Editar Rascunho Ferramentas Aj 01.Basics >
Novo Esbogo Ctrl+N 02.Digital ’ I I
e . Teste seu ESP32 com algum exemplo
Abrir... Ctrl+O 04.Communication 4
Abrir Recente 4 05.Control »
Caderno de Esbogos 4 06.Sensors 4
Exemplos » 07.Display »
Fechar Ctrl+W 08.Strings » ] . .
: Caso necessite, baixe o drive
SalvarComo.. Ctrl+Shift+S 10.StarterKit_BasicKit 4 ’
Preferéncias... Ctrl+Virgula 11.ArduinolSP ' °
Avancado > Exemplos para ESP32 Dev Module I_I n k 1
ArduinoOTA 4
Encerrar Ctrl+Q BLE » .
BluetoothSerial > I_I n k 2
DNSServer »
EEPROM »
ESP Insights »
ESP RainMaker 4
ESP_I2S 4
ESP_NOW 4
ESP_SR » CP210x
ESP32 >
ESP32 Async UDP »
ESPmDNS 4
Ethernet 4
FFat 4
Firmata »
HTTPClient L
HTTPUpdate 4
HTTPUpdateServer 4
digitalWr LiquidCrystal »
LittleFS »
NetBIOS > -
NetworkClientSecure 4
OpenThread »
PPP 4
Preferences »
SD 4
SD_MMC 4
Servo » =
SimpleBLE 4 R BOTICA
SPI 4
SP]:: »
: e o o [Paula Souza
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https://s3-sa-east-1.amazonaws.com/robocore-tutoriais/163/CP210x_Windows_Drivers.zip
https://s3-sa-east-1.amazonaws.com/robocore-tutoriais/163/CH341SER_WINDOWS.zip

Arquivo Editar Rascunho Ferramentas Ajuda

¢ Arduino Uno

3LedsPy.inc Arduino Uno
COM9

$ Desconhecido
COM1

Selecione outra placa e porta...

Arquivo Editar Rascunho Ferramentas Ajuda

Y ESP32 Dev Module v

ESP32 Dev Module V'
COM7

R Desconhecido
COM1

WOLALA
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‘www.python.org/downloac

Pitao

& python’ o\ I .

Sobre Downloads Documentagéo Comunidade Historias de sucesso Noticia Eventos

Baixe a versao mais recente para Windows

Baixar Python 3.12.6

Procurando por Python com um sistema operacional diferente?
Python para Windows, Linux/UNIX, macOS, Outros

Quer ajudar a testar as versoes de desenvolvimento do Python 3.13?

Pré-lancamentos, imagens do Docker

Versoes ativas do Python

Para obter mais informagées, visite o Guia do desenvolvedor do Python.

Cronograma de

Versdo Python Status de manutengdo Langado pela primeira vez Fim do suporte s
3.13 Pré-langamento 2024-10-01 (planejado) 2029-10 PEP 719
3.12 Corregao de bugs 2023-10-02 2028-10 PEP 693
—— 3,11 seguranca 2022-10-24 2027-10 PEP 664
3.10 seguranga 2021-10-04 2026-10 PEP 619
3.9 seguranca 2020-10-05 2025-10 PEP 596

T E

Bica 3.8 seguranca 2019-10-14 2024-10 PEP 569

VAN

m
8

let,



https://www.python.org/downloads/
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U Pesquisar projetos Q Patrocinadores Entrar Registrar

pyserial 3.5

pip install pyserial @

Python Serial Port Extension

Navegacdo

= Descri¢do do projeto

":9 Histérico de lancamentos

& Baixar arquivos

Verified details (what is this?)

These details have been verified by PyPl

Mantenedores

E cliechti

Unverified details

These details have not been verified by PyPl

Links do projeto

v Versdo mais recente

Lancamento em: 23 de nov. de 2020

Descricao do projeto

Python Serial Port Extension for Win32, OSX, Linux, BSD, Jython, IronPython
Stable:

¢ Documentation: http://pythonhosted.org/pyserial/

¢ Download Page: https://pypi.python.org/pypi/pyserial

Latest:

« Documentation: http://pyserial.readthedocs.io/en/latest/
* Project Homepage: https://github.com/pyserial/pyserial

KITS EDUGACIONAIS



https://pypi.org/project/pyserial/

Prompt de Comando - U X

Microsoft Windows [versao 10.0.19645.4780]
(c) Microsoft Corporation. Todos os direitos reservados.

C:\Users\Prof Rafael Oliveira>pip install requests

Requirement already satisfied: requests in c:\users\prof rafael oliveiral\appdatal\locall\programs\python\python311\1lib\sit
e-packages (2.31.0)

Requirement already satisfied: charset-normalizer<4,>=2 in c:\users\prof rafael oliveira\appdata\local\programs\python\p
ython311\1lib\site-packages (from requests) (3.1.0)

Requirement already satisfied: idna<4,>=2.5 in c:\users\prof rafael oliveiral\appdata\local\programs\python\python311\1lib
\site-packages (from requests) (3.4)

Requirement already satisfied: urllib3<3,»>=1.21.1 in c:\users\prof rafael oliveiralappdatal\local\programs\python\python3
11\1ib\site-packages (from requests) (2.0.1)

Requirement already satisfied: certifi>=2017.4.17 in c:\users\prof rafael oliveiralappdata\local\programs\python\python3

11\1ib\site-packages (from requests) (2023.5.7)

[ ] A new release of pip is available:
[ ] To update, run:

C:\Users\Prof Rafael Oliveira>

MAMYILE
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\ﬁ https://www.jetbrains.com/pycharm/download/?section=windows

PyCharm  JetBrains IDEs UseCases v EAP What's New Features v Lean w Pricing Download R BOTICA

development
e o o Paula Souza

.exe (Windows) w

System requirements Other versions

Installation Third-party software
instructions

We value the vibrant Python community, and that’s why we
proudly offer the PyCharm Community Edition for free, as
our open-source contribution to support the Python
ecosystem.

() PyCharm Community Edition

The IDE for Pure Python Development

Download .exe (Windows) w

Free, built on open source

MAMILIE
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Testando a Comunicacao Serial

Introducao a comunicacao serial

A comunicagdo serial € uma maneira de enviar e receber dados entre dispositivos
eletronicos, como o Arduino e o Python, utilizando um cabo serial ou uma conexdo
sem fio, como Bluetooth ou Wi-Fi. No caso da comunicagdo serial entre o Arduino e o
Python, utilizaremos o cabo USB que acompanha seu Arduino.

A comunicagdo serial é realizada através de um protocolo, que € um conjunto de
regras e procedimentos que definem a forma como os dados s3ao transmitidos e
recebidos. O protocolo de comunicagdo serial utilizado pelo Arduino é chamado de
"Serial", e & implementado na biblioteca "Serial.h". No Python, é possivel usar a
biblioteca "pyserial" para realizar a comunicagdo serial com o Arduino.

% MAMELIE Al
KITS EDUCACIONAIS




Para iniciar a comunicacdo serial entre o Arduino e o Python, é necessario R BOTICA
definir a taxa de transmissdo (baud rate), que é a velocidade em bits por ® o o Paula Souza
segundo (bps) em que os dados serao enviados. Essa taxa de transmissao deve

ser a mesma nos dois dispositivos para que a comunicacao seja bem-sucedida.

A partir dai, é possivel enviar dados do Arduino para o Python e vice-versa. No
Arduino, para enviar dados pela comunicacdo serial, é utilizado o comando
"Serial.print()" ou "Serial.write()", que envia dados como texto ou bytes. No
Python, para receber dados do Arduino, é utilizado o método "serial.readline()"
para ler uma linha de dados recebidos.

Apenas com o Arduino conectado e confirmado a porta em que ele esta
configurado, como na imagem abaixo, Vamos rodar um codigo no Python para
confirmar a conexao.

@ sketch_apr03a | Arduino 1.8.19
Arquivo Editar Sketch Ferramentas Ajuda

Autoformatacdo Ctrl+T
Arquivar Sketch
Corrigir codificagdo e recarregar

Gerenciar Bibliotecas... Ctrl+Shift+|
Monitor serial Ctrl+Shift+M
4|} Plotter serial Ctrl+Shift+L

WiFi101 / WiFiNINA Firmware Updater

i Lo bt Placa: "Arduino Uno" >
M Arhrg U ‘T' E g} Porta: "COM11 (Arduino Uno)" : Portas seriais
- “Eletronica Obter informagées da Placa CcoMm1
Programador: "AVRISP mkll" { I COM1 (Arduino fino)

Gravar Bootloader
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import serial

# Definindo a porta serial do Arduino e a taxa de transmissao
porta_serial = 'COM11’ (Trocar COM Pela porta que aparece na sua IDE do Arduino)
taxa_transmissao = 9600

# Criando um objeto da classe Serial para se comunicar com o Arduino
arduino = serial.Serial(porta_serial, taxa_transmissao, timeout=1)

# Esperando a conexao do Arduino
arduino.readline()

# Imprimindo a mensagem de conexao
print("Arduino Conectado na Porta " + porta_serial)

# Fechando a conexao com o Arduino
arduino.close()

%NEAM}?.;!ZF

KITS EDUCACIONAIS




' s Souns oovumo DO ESTADO

DE SAO PAULO

Cetec

Capacitacoes

ROBOTICA
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Eixo de Informacao e Comunicacao
CETEC Capacitacoes

Centro Paula Souza

Contato: & rafael.soliveira@etec.sp.gov.br

k; Robotica Paula Souza (cpscetec.com.br)

u YouTube (Professor Rafael Oliveira Arduino)

l@l @prof.tiorafa)
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http://www.robotica.cpscetec.com.br/
https://www.youtube.com/@professorrafaeloliveira4752/videos
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